4) Rozdíl mezi silovou a deformační met.

- V silové met. volíme za neznámé staticky neurčité veličiny(síly, momenty) prutové kce a sestavujeme pro ně deformační podmínky. Silová met. je met. přímá. Met deform. je met. nepřímá. která řeší nejprve deformační stav prut. kce a z něho pak odvozuje statický stav. 

Za neznámé volí přetvárné deformačně neurčité veličiny (posunutí a pootočení styčníků, prutů) , pro ně se sestavuje soustava lin. rovnic ze stat. podmínek rovnováhy.

3) Bettiho věta..

- Virtuální práce jedné soustavy vnějších sil F1,..,Fi….,Fn na posunutích (1,….,(i,….,(n vyvolaných druhou soustavou vnějších sil F1,..,Fk….,Fm je rovna virtuální práci druhé soustavy sil na posunutích (1,….,(k,….,(m  vyvolaných první soustavou sil.

n(i=1 Fi*(i= m(k=1 Fk*(k Platí rovněž o virt. práci momentů n(i=1 Mi*(i= m(k=1 Mk*(k 

2) Winklerovo kriterium 

- Je-li síla Fk tou silou, kterou když umístíme spolu z celou soustavou do průřezu x , vyvodí v tom to průřezu max. moment, potom platí následující nerovnost.  

k-1(i=1Fi ( x/l*n(i=1Fi( k(i=1Fi6) 

zobecnene posuny {u}= [U] * {a}, {(e}=[S]*{a}, {a}=[S]-1*{(e}; 

vyjadreni pomer. def. {(}=[G]*{u}=[G]*[u]*{a}= [G]*[u]*[S-1]* {(e}; {(}=[B]* [S-1]* {(e}

Vyjadreni napeti – {(}=[D]* {(};{(}=[D]* [B] *[S-1]* {(e}; {(}=[(e]* {(e};

