2.jaké znáte výškové systémy v ČR Bpv(balt po vyrovnání)dnes používaný =Jadran-40m střední hladina jadranského moře(rakousko,uhersko, terst)CSJNS/Jadran N.N.(normál null)základ v Amsterdamu Výškový systém ČR je určen: -výškovým bodovým polem -střední hladinou použitého moře-druhem použitých výšek-způsobem vyrovnání ( zpracování )
3.chyby při měření a jejich rozdělení 1)hrubé chyby vznikají nepečlivosti měrní a zapisování 2)systematické chyby jejich vliv roste přímě úměrně, má stále stejné znaménko.a)nesprávné délky měřidla dálka daná výrobcem neodpovídá skutečné b)nevodorovné polohy měřidla je vždy kladná c)vybočení měřidla d)průhybu měřidla 3) nahodilé chyby vznikají při provažování jednotlivých kladů olovnicí,odpovídají Gaussově křivce.
4.měrové jednotky délkové,úhlové plošné 1)délkové loket pražský = 0,591m, píď = 0,198m, dlaň = 0,078m, pěst = 0,105m, zemský provazec = 42lokte, 1sáh = 6stop = 72palcu = 864čárek = 1,896m, rakouská míle = 4000sáhů = 7585m, jitro = 2korce3měřice = 1600čtver. Sáhů = 5754m2, pozemní míle = 1609m, námořní míle = 1852m, m, ar, ha 2)úhlové oblouková plný úhel 2π stupňová-šedesátinná plný úhel 360° stupňová-setinná   plný úhel 400° 
[image: image1.png]# obr je riejmy postup a vpotet.
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5.teodolity popis 1 stavěcí šroub trojnožka vodorovný kruh (limbus) 4 alhidáda dalekohledová vidlice 6 dalekohled 7 svislý kruh 
8 objektiv 9 okulár 10 hledáček dalekohledu 11 odečítací mikroskop12 hrubá ustanovka svislého kruhu13 hrubá ustanovka vodorovného kruhu14 alhidádová libela trubicová15 alhidádová libela krabicová16 optický centrovač (dostřeďovač)17 jemná ustanovka vodorovného kruhu18 jemná ustanovka svislého kruhu19 vypínač obrazu svislého kruhu20 repetiční svora (sepne limbus s alhidádou)
6.Zkoušky a rektifikace teodolitu a) osa libely L, použité k horizontaci je kolmá k ose alhidády Vb) ryska nitkového kříže je vodorovná, resp. svislác) záměrná (kolimační) osa Z je kolmá na vodorovnou (točnou) osu Hd) vodorovná (točná) osa H je kolmá na svislou osu alhidády Ve) vodorovné záměře odpovídá na svislém kruhu určité čtení,f) optická olovnice je svislá. 
7.metody měření vodorovných směrů -  pomocí vodorovného kruhu.- v praxi většinou od nulového směrníku-  směrníky zaměřujeme z leva doprava-  nulový směrník zaměříme tak, že si nejprve na vodorovném kruhu nastavíme hodnotu blízkou nule-  pomocí repetiční svorky sepneme kruh a zacílíme přesně na nulu pak svorku uvolníme-  pak postupně zaměříme všechny směrníky v kruhu  (měření v řadách a skupinách-  provádí se proto, aby bylo dosaženo co nejpřesnějších výsledků měření)-  za první řadu považujeme měření v první poloze od hodnoty blízké nule-  druhá řada je měření v druhé poloze od hodnoty blízké nule-  první a druhý řad tvoří 1 skupinu-  druhá skupina se měří obdobně, ale namísto nuly je výchozímu směrníku (nulovému) přiřazená hodnota blízka 100g nebo 90o-  pokud měříme v dalších skupinách natočíme o čtvrt kruhu
[image: image11.png]



8)metody měření zenitových či svislých úhlů -  svislé úhly měříme v obou polohách, aby se eliminovala nepřesnost přístroje a chyb-  před započtením měření stanovíme výšku přístroje nad bodem-  dále provedeme centraci a horizontaci-  odpadá nastavování nulové polohy-  svislý úhel je úhel, který svírá záměrná přímka, která leží ve svislé rovině směrem vodorovným nebo svislým-  svislý úhel měřený od svislice se nazývá zenitová vzdálenost

úhel nad vodorovnou rovinou je úhel výškový, pod vodorovnou rovinou potom je úhel hloubkový        
9)metody přímého měření délek a chyby při měření Přímé měření délek- pásmem-latěmi- Mezi nejjednodušší patří krokování- Pásma rozlišujeme: 20m-50m-  Materiálu: textilní – ocelová-  Kromě pásma potřebujeme pro měření délek též olovnice, výtyčky se stojánky a měřické jehly 
10)měření délek optickými dálkoměry Základem je řešení pravoúh. nebo rovnostran. troj. (základna+úhel). Dvojce měř. zaříz. přístroj – cílový znak (obvykle lať). Snadnější a rychlejší měření.
11)Měření délek trigonometricky Pokud je jeden bod nepřístupný, nebo za překážkou.
14) Výpočet jižníku a délky strany. 

- znám – A(xA, yA(, B(xB, yB(                                        

- chci - (AB 
15)Výpočet rajonu
- znám – A(xA, yA(, sAB, (AB
- chci - B(xB, yB( 
17)Výpočet protínání vpřed z úhlů. Odvození.
- znám – A(xA, yA(, B(xB, yB(             
- měřím - (A, (B
- chci - C(xC, yC(
18)Výpočet protínání vpřed z délek. Princip. 
- znám – A(xA, yA(, B(xB, yB(
- měřím - sAP, sBP
- chci - P(xP, yP(
19) Výpočet oboustranně orientovaného polygonového pořadu. Odvození.
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1.) úhlové vyrovnání
  
[image: image3.wmf]R

h

opravená

vyrovnaná

omega

d

vrchol

ů

po

čoč

konst

odchylka

n

o

d

n

Q

o

po

řořa

uzáv

ězáv

úhlová

o

R

h

R

h

R

R

i

AC

BD

i

BD

BD

i

AC

B

A

AC

BD

A

AC

A

A

A

AC

A

2

)

1

(

)

(

.

2

)

1

(

2

)

1

(

2

2

1

1

1

1

1

1

12

1

å

å

-

-

+

=

+

=

-

=

=

D

D

£

=

-

-

-

+

=

-

-

+

+

+

+

=

-

+

+

=

+

-

=

+

=

+

=

w

s

s

w

w

w

w

w

w

w

w

w

s

s

w

s

w

w

w

s

s

w

w

s

w

s

w

s

s

w

s

s

K

K

K

K

M

2.) souřadnicové vyrovnání
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20)Výpočet vetknutého polygonového pořadu. Princip.

[image: image5.png]Bx6.8]

axayal




21)Výpočet uzavřeného polygonového pořadu. Odvození.
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22)Výpočet souřadnic bodů na:

měřické přímce. Princip.
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na kolmici. Princip.


[image: image7.wmf]ky

S

y

k

S

y

y

kx

S

x

k

S

x

x

C

A

A

C

C

A

A

C

×

+

¢

×

+

=

×

+

¢

×

+

=

1

1

1

1




26) chyby při nivelaci
obdobně jako u všech měření mohou vznikat chyby. Rozdělujeme je na:

Hrubé chyby: omyl ve čtení na lati, neurovnání nivelační libely, pohnutí latí, pohnutí přístrojem. Existence těchto chyb je prokázána, pokud při měření bude prokázána odchylka nad rámec výpočtu odchylky, musíme měření opakovat.

Chyby nevyhnutelné: jsou chyby malých hodnot, rozdělujeme je na: systematické- mají hodnotu a znaménko stále stejná – chyby z nerovnoběžnosti libely a záměrné přímky, chyby z nesvislé latě, chyby z refrakce
nahodilé- mají malou hodnotu a střídají znaménka – chyby z nepřesného čtení na lati, chyby z neurovnané libely, chyby z vibrace vzduchu apod.
27)pološná nivelace používá se nivelační přístroj.1 přestava=Vb=Va+Ha+Hb Délka jedné strany přestavi nemá překročit 80m.nivelacní přístroj uprostřed Měří se i boční rohy.

28 Podélné a příčné profily Podélný profil (svislý řez terénem v ose liniové stavby) příčné řezy 
29)Trigonometrické měření výšek Spočívá v řešení pravoúhlého trojúhelníka, ve kterém měříme úhel a vzdál. k bodu. Přesnost takto určeného převýšení je tedy závislá na přesnosti změřených vzdáleností a svislých úhlů. Vzdálenosti měříme buď pásmem, optickým nebo elektronickým dálkoměrem. Svislé úhly měříme pomocí teodolitu. S výhodou lze pro současné změření obou veličin použít moderního geodetického přístroje,totální stanice, ve které je zabudován elektronický dálkoměr i elektronický teodolit. 
30)hydronivelace – hadicová vodováha – sestává z 10-25m dlouhé gumové (plastové) hadice, na obou koncích jsou upevněny skleněné trubice s milimetrovým dělením a uzávěry trubic. Je naplněna vodou (nemrz. Směsí). Při plnění se povolí jeden kohout přetlačný a druhou stranou se vpouští kapalina. Té musí být naplněn dostatek, aby zůstala v obou skleněných trubicích. Při měření musíme uvolnit oba uzávěry a počkat až se hladina ustálí. Používá se převážně v budovách pro měření krátkých vzdáleností.
31)Tachymetrie. současné určení polohy i výšky podrobných bodů, nižší přesnost 0,3 – 0,5m-  Nitková tachymetrie- síť stanovisek – většinou se buduje samostatně (pouze u malých lokalit s malými nároky na přesnost lze budovat s podrobným měřením). Hustota stanovisek je závislá na přehlednosti terénu a na dosahu nitkového tachymetru. Pro měřítko 1:1000 lze z jednoho stanoviska zaměřit okruh 120 – 150m (tj. max. vzdálenost stanovisek kolem 200 m ). Pro malé lokality se stanoviska budují v rámci polygonového pořadu, zpravidla uzavřeného, většinou nepřipojeného na body polohového pole.Souřadnice se počítají v místní souřadnicové soustavě.Velké lokality – polygonové pořady připojené na polohové ( popřípadě i výškové ) bodové pole, nebo trojúhelníkové řetězce.Pro výškové určení hlavních stanovisek se použije technické nivelace. Obecné zásady – body se volí nejprve na význačných čarách terénní kostry, dále všude tam, kde terén mění svůj sklon a svůj směr.Vzdálenosti podrobných bodů jsou závislé na měřítku : např. 1:1000 tj. 30-40 m , 1 : 500 tj. 15-20m
32)vytyčení polohy bodu metoda shlédnutí okem, pomocí teodolitu Vytyčováním zpravidla rozumíme přenesení projektovaného objektu nebo jednotlivých bodů geodetickým měřením do terénu. Podkladem pro vytyčování polohy bývá obvykle mapa nebo plán velkého měřítka. Zde je zakreslen nový, dosud neexistující projektovaný objekt. Pro výšková vytyčování jsou výchozími podklady obvykle podélné a příčné profily (řezy). Vytyčovací práce dělíme na: polohové vytyčování (v horizontální rovině v systému  S-JTSK) nebo výškové vytyčování- vytyčení nadmořských výšek v systému Bpv, eventuelně místním
33)Vytyčení přímky prodloužení přímky 
34)vytyčení hlavních prvků kružnicového oblouku Kruhový oblouk je daný obvykle směrem tečen t1 a t2 a poloměrem r. Úhel tečen určíme přímo měřením v bodě V, nebo nepřímými metodami. Na vytýčení kruhového oblouku s daným poloměrem se musí: určit středový úhel α, vypočítat vytyčovací prvky hlavních bodů oblouku, které tvoří začátek oblouku, vrchol oblouku a konec oblouku, v některých případech vypočítat vytyčovací prvky pomocné tečny vedené obvykle vrcholem oblouku a vypočítat vytyčovací prvky podrobných bodů oblouku.
35)vytyčení podrobných bodů polární metodou Tato metoda měření polohopisu je v současnosti nejrozšířenější metodou určování podrobných bodů polohopisu.  podstatou této metody je určování lokálních polárních souřadnic (vodorovný úhel, vodorovná délka) od měřického bodu k podrobnému bodu. Vodorovný úhel musí mít jedno rameno ve směru na jiný měřický bod. Měřické body musí mít mezi sebou jednotný vztah, stejně jako u metody ortogonální. Bývají určeny buď ve státním pravoúhlém systému S–JTSK nebo výjimečně v jednotném místním systému. Lokální polární souřadnice podrobných bodů na jednotlivých měřických bodech tak lze převést do jednotné matematické soustavy.
39)co si představujete pod pojmem katastr nemovitosti a jak se vás bude dotíkat při vaší prakxi Soubor údajů o nemovitostech (jejich soupis a popis, geometrické a polohové určení). Jeho součástí je evidence vlastnických a jiných věcných práv. Je to zdroj informací sloužících k ochraně práv, daň. a poplatkové účely, k ochraně živ. prostředí, k oceňování nemov., pro účely hospodářské, statistické. Zahrnuje informace o katastr. územích, o parcelách, stavbách, o bytech a nebyt. prostorech 
Funguje dálkový přístup k údajům KN pomocí sítě Internet  a všechny katastrální mapy se postupně převádí do digitální formy.
40)geometrický plán , k čemu souží a kdy je nutné vyhodnotit Geometrický plán je zvětšenina katastrální mapy se zákresem. Geometrický plán je technickým podkladem pro provedení změny v katastru nemovitostí, tvoří tedy pouze přílohu k vyhotovení listin (např. Návrh na vklad) o právních vztazích k nemovitostem. Geometrický plán často navazuje na "vytýčení hranice pozemku", např. při doplnění katastru o pozemek dosud vedený ve zjednodušené evidenci nebo při oddělení pozemku geometrický plán není možné vyhotovit bez předchozího vytyčení hranic jejichž průběh majitel pozemku nezná, nebo není schopen přesně určit.Geometrický plán není mapa, nelze z něj odměřovat délky a úhly, nelze v něm uvádět prvky, které nejsou obsahem katastrální mapy např. ploty netvoří-li vlastnickou hranici, nelze jím nahrazovat "zaměření skutečného provedení" často požadované stavebním úřadem.
41)vklad zapsání pozemku do katastru nemovitostí přepis práv k pozemku záznam změna práv k nemovitosti se zapisují záznamem do katastru nemovitostí poznámka omezení k nemovitosti, které vydal soud,majitel,exekutor
42)co si představujete pod pojmem KMD a KM-D katastrální mapa digitální (úplně nová) a katastrální mapa před digitalizovaná (převedená)
43)polohové a výškové měření ve stavební čáře (vytyčení) 1)vytyčí se prostorová poloha objektů 2) vytyčení jednotlivých částí objektu základními prvky vytyčovacích úloh jsou bod,přímka,úhel,délka.poloha bodů může být v podstatě vytýčena- polárními souřadnicemi, pravoúhlými souřadnicemi -protínáním vpřed 
44)vytyčovací výkres  rozdíl mezi bodem, jehož polohu zaměřujeme a vytyčujeme je v tom,že zaměřovaný bod v terénu existuje a my určujeme jeho polohu a výšku s cílem zobrazit jej v mapě, kdežto při vytyčování bodu určujeme jeho polohu na základě geometrických prvků vyznačených ve vytyčovacím výkrese. Zakreslení objektu do souřadnicového systému se zaměřením  na podrobné body. 
45)mapová díla na území ČR mapy velkých měřítek 1:5000 , základní mapy středních měřítek 1:10000-1:20000 , Mapy územních celků 1: 500000 celá  ČR , katastrální mapy, mapa státní odvozená 1:5000 (odečtená z jiných map), základní mapa velkého měř. (zákl. mapa ČR 1:10000), účelové (mapy velkých měst 1:500)
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