1. Saint-Venantův princip lokálních účinků-ovnováž.soustava sil přiložená k malé oblasti pruž. tělesa ovlivní výrazněji jeho stav napjatosti jen v  blízkém okolí–v oblasti poruchy,kdežto ve vzdál. bodech má zanedbatelné účinky.Slouží k zjednoduš. povrch.zatížení jinou ekvival. náhradou.

2.Def. normálového napětí σ=lim ΔN/ΔA v Pa

3.Def. smykového napětí τ=lim ΔT/ΔA v Pa

4.Tenzor napjatosti, vektor složek napětí-stav napjatosti je popsán, můžeme-li určit vektor napětí ve 3 vzáj.odlišných plochách řezu vedeného vyšetř.bodem M.Kladné plochy-vnější normála má shodný smysl s osami souřadnic

5.Věta o vzájemnosti teč.napětí τxy=τ yx;τyz=τzy; τxz=τzx
6.Poměrné protažení,zrácení εx= Δ/l, εy= Δdy/dx, ε-poměr. prodloužení,zkosení-γ=α+β=poměr.úhlová změna,

7.Pracovní diagramy zákl.mat.

8. Hookův zákon- E je modul pružnosti 

9.Idealizace prac.diagramů,ideálně pružnoplastic. mat.-1.v poč.fázi do meze kluzu je mat.v pružném stavu, platí Hookův zákon 2.po dosažení meze kluzu je mat. v plastickém stavu ,deformace mohou volně narůstat 3.odlehčení-lineární pružnost
10. Poissonův souč. – příčné deformace- je číslo kladné a nemůže nabýt hodnoty větší než 0,5, neboť by např. ze všech stran tlačené těleso zvětšovalo svůj objem.υυ.E

11.Zákl.mat.konst.

12.Zákl.předpoklady při analýze prutu--linearita, homogenita, izotropie,...
13.Bernoulliho hypotéza– průřezy zůstávají rovinnými a kolmými k ose prutu i po deformaci . Podélná vlákna na sebe vzájemně netlačí.

14.Složky vnitřních sil v prutu-nenulová je pouze normálová síla N

15. Souvislost vnitřních sil a složek napětí v příčném řezu

16.Prostý tah+tlak-napětí,přetvoření  x =N/A,Δ=N.l/E.I
17.Prostý tah a tlak-dimenzování  =N/A<Rd
18.Prostý smyk- napětí,přetvoření τ=T/A,Δ=α. ΔT.l
19.Prostý smyk- dimenzování

20.Prostý ohyb-průběh normál.napětí v příčném řezu- průřezy zůstávají rovinnými a kolmými k def. ose prutu i po deformaci.Podélná vlákna na sebe vzájemně netlačí.y = z=0

21.Prostý ohyb-NO-na ní normál.napětí jsoux = 0

22.Prostý ohyb-průřezový modul,dimenz.-postup

y./W<Rd, WIy/cy.z/Iy
23.Grashofův výpočt.vztah pro masivní průřezy

Smyk.napětí na přímce y=konst(rovnoběž sNO)mají tyto vl:-svislá složka napětí je po šířce průřezu konst. 

-vektory směřují do spol.bodu na ose symetrie určeného průsečíkem tečen v obrysu průřezu   τ=Vz.Sy/Iy.t
24.Průběh smyk. napětí za ohybu u masivních průřezů-obdélník,T,I -τ=Vz.Sy/Iy.t
25.Průběh smyk.tečného napětí za ohybu- tenkst.

-otevř.uzavř. průřezy,t<<<b,h Předpoklady:-smyk. napětí jsou konst.v řezu kolmo k dílčí straně

-jsou rovnoběž s obrysem τ=Vz.Sy/Iy.t
26.Střed smyku,poloha

-pokud nemá být prut kroucen, musí výslednice vně. sil procházet středem smyku,nemusí být totožný s těžištěm,výpočet z podm.rovnováhy,u U leží na opačné straně

27.Šikmý ohyb-dimenzování– ztížení leží v jedné společné rovině, ta však není jednou z hlavních os, ale svírá s osou z úhel

 My = M*cosa

28.Prostorový ohyb-dim.y/Wyz/Wz<fd;

y/Wy. fdz/Iz fd <1;   y.z/Iy-z.y/Iz
29.Mimostředný tah+tlak-průběh norm.napětí,no

.y.z/Iy  - z.y/Iz;         y=-iz 2/ey        z=iy 2/ez
30.Jádro průřezu-je určitá oblast v okolí těžiště,kde musí působit výslednice vnitř.sil,aby v celém Ø vznikla normál.napětí téhož znaménka. Je určeno svým obrysem-jádr.čarou-geom. místo působiště mimostř. síly pro případ,kdy se n.o.dotýká Ø 
31.Volné kroucení prutů kruh.a mezikruh. 

průřezu-smyk.napětí,deformace

τ=Mx.r/Ip, Ip=πd4/32,φ=∑T.l/G.It
32.Kroucení tenks.uzavřených prutů-smyk.n,dim

τ=Mk/2Ak.t,    φ=Mk.l/G.It
33. Kroucení tenks.otevřených prutů

τ=Mk.t/Ip, φ=Mk.l/G.It
- není zde bráněno deplanaci a může volně proběhnout x=0  It=1/3t3h  Wz = 1/3t2h
Deplanace-porušení rovnosti-prohnutí,dochází k ní při kroucení prutu obecného Ø.Bráníme ji např.  vnějšími vazbami.

34.Difer.rce ohybové čáry   w´´=-My/E.I

35.Derivační(integrační)schéma

36.Zákl.případy okraj.podm. a jajich uplatnění při řešení ohybové čáry-kde je M=0,tam průhyb w=0; -kde V=0..... pootočení φ=0

37.Výpočet ohybové čáry Clebschovou metodou

Nosník rozdělíme na části(úseky),všechny výrazy pro ohybový moment v k-tém úseku musí zůstat i v k+1úseku,přibývá další člen,při integraci neodstraňujeme závorky.

38.Mohrova metoda-skut. a fik. nosník,okr.podm

39. Mohrova metoda-postup výpočtu

-na skut.nosníku vyřešíme momenty,vytvoříme fiktivní(musí platit I=konstE=konst),ten zatížíme převrác.ohyb.momentem; průhyb=moment, otočení=posouv.síla.Nakonec vydělím EI

40.Pojem stabilní,indiferentní a nestabilní stav

Stabilita- schopnost soustavy vychýlené nepatrně z počátečního stavu vracet se do původního stavu.

-stabilní- těleso se vrací do původního stavu, 

-indif-rovnováha je možná iv jiném stavu než původ. 

-labilní-po malém impulsu nastává nová stabilní poloha.

41.Eulerova kritická síla– Fcr=2EI/l2 -při ní vybočí ve tvaru jedné sinusové půlvlny
42.Def.vzpěrné délky-zákl.případy prutů namáhaných na vzpěr+jejich vzpěrné délky-je délka kloubově uloženého prutu shodné ohybové tuhostiE.I, který stratí stabilitu při stejné kritické síle Fcr jako u vyšetřované kce.

43.Geometrická interpretace vzpěrné délky

-lze ji def.jk.vzdál.inflex. bodů na vybočení prutu

44.Pojem imperfekce prutu, zákl.typy

Imperfekce – nedokonalosti reálných prutů zakřivením, nahodilé excentricity, materiálové odchylky.

Ekvivalentní geometrická imperfekce – výchylka počátečně zakřiveného prutu s určitou hodnotou výchylky ovlivněnou tlakovou silou.
45.Souč.vzpěrnosti dleČSN-graf,dim.

χ=1/(Ø+√Ø-λ2)<1; Ø=0,5[1+αi( λ-0,2)+λ-2];    χ<Rd
46.Hlavní normál. napětí,extrémní smyk.napětí

-v každém bodě tělesa exist.3 kolmé plošky,kde {extrém1,extrém2};  τ=0

47.Mohrova kružnice

-poskytuje graf.řešení transformace tenzoru napětí pro rovinnou napjatost,tj.dovoluje ze známých složek napětí x, y, τxyurčit vel. a směry hl.napětí.

48.Rovinná úloha-stav napjatosti a rovinné defor.

49.Základní rovnice stěn

∂4F/∂x4  +  2.∂4F/∂x2∂y2 + ∂4F/∂y4 =0

50.Zákl.dif.rce tenkých desek

∂4w/∂x4  +  2.∂4w/∂x2∂y2 + ∂4w/∂y4 =p/D

1/50<h/l<1/10 + Kirhofovy předpoklady

51.Kritéria pevnosti a plas.oceli -Misesova teorie,srovnávací napětíy.z/Iy, τ=Vz.Sy/Iy.t
52.Trescova teorie    f=
