Parc. Derivace

xxx; xxy; yyx; yyy

Diferencial v bodě

D1= fx´(A).(x-a1)+fy´(A).(y-a2)

D2= fxx´´(A).(x-a1)2+2fxy´´(A).(x-a1).(y-a2)+fyy´´(A).(y-a2)2
D3= fxxx´´´(A).(x-a1)3+3fxxy´´´(A).(x-a1)2.(y-a2)+

3fyyx´´´(A).(x-a1).(y-a2)2+fyyy´´´(A).(y-a2)3

Taylorův polynom

Tn=f(A)+(D1/1!)+(D2/2!)+(D3/3!)

Tečna k funkci

fx´= - (gx´(A)/gy´(A)) ; y = fx´.(x-a1)+a2

Tečná rovina k funkci

fx´(A) = - (gx´(B)/gz´(B))

fy´(A) = - (gy´(B)/gz´(B))

z = fx´(A).(x-a1)+fy´(A).(y-a2)+a3

Lokální extrémy

Provedeme derivace; z prv. der. Zjistime

stacionárni body

D1=fxy´´(A)

D2=fxx´´(A)  fxy´´(A)

       fyx´´(A)  fyy´´(A)

D3=fxx´´(A)  fxy´´(A)  fxz´´(A)

       fyx´´(A)  fyy´´(A)  fyz´´(A)

       fzx´´(A)  fzy´´(A)  fzz´´(A)

Nin – D1(A)>0;D2(A)>0;D3(A)>0

Max - -D1(A)>0;D2(A)>0;-D3(A)>0

Směrová derivace

fs = fx´(A).s1+fy´(A).s2+….

Gradient

fx´(A);fy´(A);fz´(A)

